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Soluzione
interface displayprecision = 1 : restart :

m1 d 0.01 : v1 d 200 : m2 d 0.1 : Tad 300 : c1 d 130 : c2 d 896 :

Calcoliamo dapprima la variazione di energia del sistema dovuto alla anelasticita  ̀dell'urto :

eq1 d m1$v1 = m1Cm2 $v2
2.00 = 0.11 v2

sol d solve eq1, v2
18.2

v2 d sol 1 ;
18.2

La variazione di energia cinetica prima e dopo l'urto corrisponde all'aumento di energia termica del 
sistema finale (due masse attaccate ):

Q d
1
2
$m1$v12 K1

2
$ m1Cm2 $v22 ;

182.
Per determinare la temperatura del sistema dopo l'urto teniamo conto delle capacita` termiche dei due 
materiali :

eq2 d Q C m1$c1Cm2$c2 $ TaKTf = 0;
27500.K90.9 Tf = 0

solve eq2, Tf
303.

Pertanto la temperatura finale del sistema sara` di    303 K .




